Diplomové prace - 2015/2016
Studijny program: Elektrotechnické systémy - denné $tddium
Elektrotechnické inZinierstvo - externé Stidium

P.c. |Priezvisko Meno Nazov prace Veduci prace
1 |Almasi Jaroslav ’gfririimy model pohonu na baze PA - opravny prof. Ing. Pavol Fedor, PhD.
2 |Baron Samuel CNC fréza na vyrobu DPS Ing. Marek Pastor, PhD.
3 |Bemat Ervin R|aden|g BLDC motora metédou Rapid Control Ing. Karol Kyslan, PhD.
Prototyping
4 |Cerhit Tomas Revizny robot pre nutené vetranie Ing. Milan Lacko, PhD.
5 [Darko Radoslav |Modelovanie podnikovych procesov podla BPMN |doc. Ing. Michal Girman, PhD.
6 |Dulin Jozef \[/))IIDhSrlevana podlozka pre spajkovanie hlinnikovych Ing. Marek Péstor, PhD.
7 |Faix Tomas Rlesenleldorl)rednej a inverznej kinematickej tlohy doc. Ing. Jaroslava Zilkova, PhD.
pre robotické rameno
8 |Figura Tomas Priamy jednosmerny laboratérny menic Ing. Marek Pastor, PhD.
9 [Gencur Tomas Model BLDC motora doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
10 |Grega Marek Riadenie viacosovych servopohonov doc. Ing. Frantisek Durovsky, PhD.
11 |Harman Michal Identifikacia parametrov el. pohonov. doc. Ing. Jaroslava Zilkova, PhD.
12 |Havrila Boris Simulacia humanoidného robota Ing. Peter Girovsky, PhD.
13 |Chovanec  FrantiSek |Riadiaci system mieSacej linky na baze PLC prof. Ing. Daniela Perdukova, PhD.
14 |Kazar Samuel  |Meranie v solamej technike s vyuzitim prof. Ing. Jaroslav Dudrik, PhD,
mikropoc¢itaov
15 |Lénart Gergb Trojfazovy striedac s LCL filtrom pripojeny do siete |Ing. Marek Péastor, PhD.
16 |LeSko Tomas ,[\é?r\gl,i laboratoria na Skolenia KNX/EIB - opravny Ing. Jaroslav Dzmura, PhD.
17 |Lizak Roman | adiaci systém fyzikaineho modelu zasobnikov |\ 10 paniela Perdukova, PhD.
kvapaliny ba baze PLC
18 [Miklus Peter Merag kvality ovzdu$ia prof. Ing. Jan Saliga, PhD.
19 |Molnar Tomas Riadenie krokového motora doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.
20 [Oklam&ak  Patrik Vizualizcia a tvorba trajektorii robotického ramena|doc. Ing. Jaroslava Zilkova, PhD.
21 |Porvas FrantiSek |MoZnosti riadenia BLDC motorov Ing. Milan Lacko, PhD.
22 [Ruzinsky Martin Riadenie vytahov - opravny termin doc. Ing. Jaroslava Zilkova, PhD.
23 |Sedlak Jozef  |NNavrhregulatorov striedavého pohonu s doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.
dvojfazovym motorom
24 |Sulyok René Reflow spajkovacia pec Ing. Peter Girovsky, PhD.
25 [Temesi Rébert Pohon invalidného vozika elektromotorom Ing. Jan Kanuch, PhD.
26 |Toth Maté Spinany reluktanény motor doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
27 [Uram Miloslav Mobllvny a’lutonolmny robot pre triedenie nahodne prof. Ing. Daniela Perdukova, PhD.
rozlozenych objektov
28 |Zachar Marek Mobilny autonomny robot s interakciou okolitého prof. Ing. Daniela Perdukova, PhD.

prostredia




