Diplomové prace - 2014/2015

Studijny program : Elektrotechnické inZinierstvo

P.¢C. |Priezvisko Meno Nazov prace Veduci prace

1 |Barna Tomas Riadenie fyzikalneho modelu vyrobnej linky doc. Ing. Franti$ek Durovsky, PhD.

> |Berko Filip Vyznam S/IP fa.ktorfl svetelnych zdrojov pri Beia I'ubomir - KEE
mezopickom videni

3 |cesnak Matej Komunikacéné rozhranie EtherCat pre elektrické Ing. Peter Bober, PhD.
pohony

4 |Dolinsky Roman Meni¢ s jednotkovym ucinnikom pre PMSM motor [Ing. Marek Pastor, PhD.

5 gga Jan Navrh asynchrénneho motora doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.

6 |Gelvanic Zoltan Navrh robotického systému pre Splhanie na komine |doc. Ing. Viliam Fedék, PhD.

7 |Gondek Tomas EMC menic¢a pre napajanie univerzalneho motora |Ing. Jan Kanuch, PhD.

8 [Haraus David Konstrukcia malého elektromobilu Ing. Milan Lacko, PhD.

9 |HarCarufka Jan CAD k.o.mplegneho riesenia navrhovych .UIOh ‘ doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.
oblasti riadenia systémov v stavovom priestore

10 |Chamrada  Ludovit Magnetické kvapaliny v elektrotechnike Ing. Jan Karuch, PhD.

11 Ko Luk&s ?:\ideme polohy nelinearneho systému pomocou prof. Ing. Pavol Fedor, PhD.

12 |Koval Jakub Fuzzy riadenie ASR vozidla doc. Ing. Jaroslava Zilkova, PhD.

13 [Kulik Lukas Diagnostika elektrickych signalov na spafovacom doc. Ing. Franti$ek Durovsky, PhD.
motore

14 |Kundrat Dalibor Riadenie dynamometra Ing. Karol Kyslan, PhD.

15 |Kurczy Ladislav Krokovy motor s aktivnym dvojitym diskovym Ing. Jan Kariuch, PhD.
rotorom

16 |Lazorik Martin Konstrukcia malého elektromobilu Ing. Milan Lacko, PhD.

17 |Lechvar Jan Maly mobilny robot riadeny mikrokontrolérom Ing. Milan Lacko, PhD.

18 [Lelo Jozef OptimalizAcia tvaru impulzov pre BLDC motor Ing. Peter Bober, PhD.

19 [Lucikova Zuzana Navrh Kalmanovho filtra pri riadeni PMDC motora |Ing. Karol Kyslan, PhD.

20 [Marhevsky Michal Navrh synchrénneho stroja s PM doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.

21 Z/I)(',t(UISZky Ladislav Riadenie BLDC motorov Cabuk Pavol KTE

22 |Millo Karol Riadenie inteligentného domu pomocou systému Ing. Karol Kyslan, PhD.
Metasys

23 |Mraz Michal Projektovanie manualnych montaznych operacii doc. Ing. Michal Girman, PhD.

Novotny . . . o e ,

24 ext Michal Riadenie servopohonu technologickej hlavy doc. Ing. FrantiSek Durovsky, PhD.

25 [Opremcak Ivo VisionLab systém strojoveho videnia v prostred prof. Ing. Daniela Perdukové, PhD.
Control Web

26 |0ros Marek IIg::kretny model jednosmerného pohonu na baze prof. Ing. Pavol Fedor, PhD.

27 |Pavelko Lukas Elektronicka ¢asomiera pre poziarny Sport Ing. Milan Lacko, PhD.

28 |Revak Ondrej \./ysokc?frekvenfzny I,DC_DC mgmc s:o sekundarnym prof. Ing. Jaroslav Dudrik, PhD.
riadenym mostikovym usmerfiovacom

29 |Smolen Pavol Riadenie servopohonov brisky Ing. Karol Kyslan, PhD.




Sopko

30 ext Vladimir  |Optimalizacia spotreby elektrickej energie Ing. Peter Bober, PhD.
31 [Suchy Lubos Emulator zatazného momentu doc. Ing. Franti$ek Durovsky, PhD.
Sykora e . L , . .

32 ext Ivan Programovatelnd mikrovaha s dotykovym riadenim |Kardo$ Slavomir - KTE

33 |Sandor Jan Mobilny robot s navigaciou v neznamom priestore  |Ing. Jan Karuch, PhD.

34 |Tokar Julius Harmczmck:’:\ anaI){za troﬁg;pveho striedaca so SIM prof. Ing. Pavel Zaskalicky, PhD.
riadenim vystupného napétia

35 [Uveges Robert HanmNmEjQJOQQSwnq§mqpobonoypnemysdneho doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.
robota so Siestimi stupriami volnosti

36 |Varga Marian Diskrétny model pohonu s AM na baze PA prof. Ing. Pavol Fedor, PhD.




