Diplomové prace - 2013/2014

Studijny program : Elektrotechnické inZinierstvo

P.€. |[Meno Priezvisko Nazov prace Veduci prace

1 |Branislav  Barbierik Ma.nazrpe.ntv e:nerglel pre pohon malého elektromobilu s Durovsky Frantisek
palivovymi Elankami

> |Tomas Basista Energeticky optimalne riadenie pohonu so synchrénnym Fedor Pavol
motorom

3 |Milan Biros Simuléator vozidla Skoda Superb v programe CarSim Durovsky Frantisek

4 |Maria Aumova DD.E ’kcl)munlkacne rozhranie medzi vizualizagnou Perdukova Daniela
aplikaciou a programom Matlab

5 [Martin Fedak Testovaci kufrik na baze PLC Fedor Pavol

6 |Maria Ficikova Postu,p _zavedenla regulacnych d|§gramov .pre Statisticku Bober Peter
regulaciu procesov v elektrotechnickom priemysle

7 [Martin Glitta Orcad PSpice - model vykonového tranzistora Lacko Milan

8 [Henrich Haraus Riadenie exterierovych zaluzii v inteligentnom dome Lacko Milan

9 |Marek Hlavina Optimalizacia tvaru impulzu pre napajanie BLDC motora Bober Peter

10 |Jozef Holota Fuzzy riadenie menicov Zilkova Jaroslava

11 |Marek Hupka Svetelny efekt riadeny mikrokontrolérom Lacko Milan

12 |Patricia Javorska Nelinearne riadenie synchronneho motora s permanentnym Kyslan Karol
magnetom

13 |Jakub Kaspar Navrh a realizacia malého elektrického vozidla Karuch Jan

14 |Patrik Klenovi¢ Vyuzitie palivového €lanku v elektromobile Lacko Milan

15 |Jaroslav Kuchar Riadenie elektronickej stability vozidla Zilkova Jaroslava

16 [Matus Kundrat Roboticka ruka Girovsky Peter

17 |Emil Kusnir Dynamicka emulacia mechanickych zatazi Kyslan Karol

18 |Martin LeSo Modularne GUI pre riadenie robotickych ramien Zilkova Jaroslava

19 |Martin Mikulak Riadenie jednosmerného motora metodou HIL. Perdukova Daniela

20 [Michal Petrila Simulaény program pre CAD presnych servosystémov Fedak Viliam

21 |Michal Pisem Vysokczfrek\fencny DC - DC meni¢ s riadenym mostikovym Dudrik Jaroslav
usmerfiovacom

22 |Tomas Potanko Menic¢ pre fotovoltické Clanky Dudrik Jaroslav

23 |Matus Radugovsky VIZU3|IZ?CIa technologického procesu prostrednictvom DDE Perdukova Daniela
rozhrania

24 |Lubomir Revak Riadiaci system na baze PLC so vzdialenou spravou. Perdukova Daniela

25 |Lubos Sabolik Riadenie SMPM Zilkova Jaroslava

26 |Igor Saboveéik Matematicky model dvojfazového asynchronneho motora |5, iy pavel
napajaného z dvojfazového SIM riadeného striedaca

27 |Peter Sojko Programovanie robotov pre oblukové zvaranie Zilkova Jaroslava

28 |Jozef Sucka Inteligentné metddy navigacie v priestore. Perdukova Daniela




P.€. |[Meno Priezvisko Nazov prace Veduci prace

29 |Dalibor Suchy Malnazment energie pre pohon malého elektromobilu so Burovsky Frantisek
solarnym panelom

30 [Jan Sviti¢ Rozhranie Profinet pre realtime systémy Durovsky Frantigek

31 |Peter Talian Identifikacia parametrov elektrickych pohonov Zilkova Jaroslava

32 |Michal Tresa Riadenie solarneho kolektora pomocou mikrokontroléra Lacko Milan

33 |zuzana Vajdové N’avrh r_egltvjlacnych diagramov pre Statistické riadenie Bober Peter
vyroby istiCov

34 |Jan Vandzura Konstrukcia meni¢a pre elektromobil Lacko Milan

35 |Lenka VargoCkova Analyza typov poruch na automatickych vyrobnych linkach (Bober Peter

36 |Viktor Vertal Prediktivne rlladenle jednosmerného motora s Kyslan Karol
permanentnym magnetom

37 |[Jan Vovcik Frekvencny menic€ pre dvojfazové motory Zaskalicky Pavel

138 |Rébert 2 atkovic Vykonovy vysokofrekvenény DC-DC menic¢ s vystupnym Dudrik Jaroslav

riadenym usmernovacom




