Diplomové prace - 2012/2013

Studijny program: Automatizicia mechatronickych systémov

P.¢. |Priezvisko Meno Nazov prace Veduci prace
1 |Bambura Jozef Spolupraca palivového ¢lanku a superkapacitora Ing. Milan Lacko, PhD.
2 |Bejda Miroslav Iv\lavrh gengratora s axialnym tqko_m a dvoptym rotorom bez Ing. Jan Kafiuch, PhD.
Zelezného jadra s permanentnymi magnetmi.
3 |Bosko Anton Navrh experimentalneho elektromobilu g(;% Ing. FrantiSek Durovsky,
4 |Fedor Peter Regulacia polohovacieho mechanizmu Erhog)' Ing. Daniela Perdukova,
5 |Horak Rostislav Fuzzy naQeme synchronneho motora s permanentnymi doc. Ing. Jaroslava Zilkova,
magnetmi PhD.
. . Riadenie malého elektromobilu pomocou systému doc. Ing. Frantidek Durovsky,
6 |[Ifko Miroslav
CompactRIO PhD.
7 lyanoscak Gabriel Automatizované navrhy regulatorov pohonov pomocou GUI doc. Ing. Viliam Fedék, PhD.
MATLAB
8 |Macicka Peter Implementécia inverznej kinematiky a senzorickych systémov |prof. Ing. Daniela Perdukova,
do hexapoda. PhD.
. . Dialkovo ovladané pouzivatel'ské rozhranie technoldgie na prof. Ing. Daniela Perdukova,
9 |Madzin Miroslav . .
baze DDE rozhrania. PhD.
10 [Micko Martin Navrh BLDC motora doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
ivex Riadiaci systém fyzikadlneho modelu dopravného systému na |prof. Ing. Daniela Perdukova,
11 |Mojzis Marek bé&ze mikrokontroléra 8051 PhD.
12 |MoravcCik Patrik Navrh synchrénnoho motora s permanentnymi magnetmi doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
. . . PouZivatel'ské rozhranie pre riadenie kontinualnej linky na prof. Ing. Daniela Perdukova,
13 |Olsavsky Jan bdze komunikacie Matlab a OPC. PhD.
14 |Putnoki Michal Riadenie kyvadla programovatelny automatom prof. Ing. Pavol Fedor, PhD.
15 |[Stieber Maro$ Riadenie priemyselného robota g?]% Ing. Jaroslava Zilkova,
16 |Vandzura Jan Konstrukcia menica pre elektromobil Ing. Milan Lacko, PhD.




Diplomové prace - 2012/2013

Studijny program: Elektrotechnické inZinierstvo

P.¢. |Priezvisko Meno Nazov prace Veduci prace
1 |Basista Jakub Riadenie pohonov stavebnice BIOLOID v prostredi Matlab Ing. Peter Girovsky, PhD.
2 [Bendik David Vizualizacia robota g(;% Ing. Jaroslava Zilkova,
- i . . . . doc. Ing. Jaroslava Zilkova,
3 |[Bohac Jakub Vyuzitie metéd Ul v riadeni meniCov PhD
4 |Cvoren Marek Skladovy informalny systém Ing. Peter Bober, PhD.
5 |Dagok Maro$ Vykonové polovodi¢ové meniCe pre zvaracie ucely. prof. Ing. Jaroslav Dudrik, PhD.
6 [Hajsék Peter Riadenie dynamometra g?]% Ing. FrantiSek Durovsky,
L s . , Loy prof. Ing. Daniela Perdukova,
7 |Hardonova Jana Vyuzitie web sluzieb pre kolaborativnu vyucbu. PhD
8 |Harmo$ Juraj Meranie parametrov dvojfazového motora Ing. Jan Kariuch, PhD.
9 |[Chamrada Tomas Navrh spinaného reluktanéného motora doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
10 |Jakubikova Dagmara .Vlfj.ef) materialy pre podporu vyuéby v elektrotechnickom Ing. Peter Bober, PhD.
inZinierstve
11 |Kollarik Marek Inteligentné systémy vozidla - simulacia v CarSim Ing. Peter Girovsky, PhD.
12 |[Koscelnik Marek Datab&azové aplikécie - online kurz Ing. Peter Bober, PhD.
13 |Kozar Martin Metody stavového riadenia jednosmerného pohonu Ing. Karol Kyslan, PhD.
14 |Krupinsky Rébert V}/uzme Statistickych metdd na zlepSovanie elektrotechnickej Ing. Peter Bober, PhD.
vyroby
15 |[Kubej Martin Pripravok pre vyucbu signalovych procesorov Ing. Milan Lacko, PhD.
16 |Kubénka Michal 3D tlaciaren Ing. Peter Keusch
17 |Kucera 34N Vy§okqfrekvencne nepriame jednosmerné menite s makkym prof. Ing. Jaroslav Dudrik, PhD.
spinanim.
18 |LeSkova Gabriela [Autonémne vozidlo Ing. Peter Girovsky, PhD.
19 [Melni¢akova Nikola Iv:’od?ora vyucby predmetu Stat'Stl.Ck(? T'af.’e.”'e procesovv Ing. Peter Bober, PhD.
Studijnom programe Elektrotechnické inZinierstvo
20 [Mondik Tomas Suvcas.,ne trendy merania a p9tlacer)|a elektromagnetlpvkeho Ing. Jan Kafiuch, PhD.
rusenia v pohonoch pre malé domace elektrospotrebice
21 |petrikova Jana Teqhnlf:ka a ekonomicka analyza vyuZitia fotovoltiky pre Dr.h.c. prof. Ing. Michal Kolcun,
rodinny dom PhD.
22 |Sedlakova Viera Fuzzy riadenie synchrénneho motora Ing. Peter Girovsky, PhD.
23 |Sterankova Nadezda |[Moderné elektrické stroje pouzivané v automobiloch doc. Ing. Zelmira Ferkova, CSc.
24 |¥ahia Matus Matematlcky modell Jgdnofazoveho striedaca so Sirkovo prof. Ing. Pavel Zaskalicky,
impulzovou modulaciou PhD.
25 [Vanacky Ondrej Automatizacia technoldgie zvaracej EM linky. grho[f). Ing. Daniela Perdukova,
26 |Vikartovsky Maro$ Riadenie modelu vyrobnej linky s detekciou neziaducich stavov|ing. Peter Bober, PhD.




