Diplomové prace - 2011/2012

Studijny program: Elektrotechnické inZinierstvo

P.€. |Priezvisko  Meno Nazov prace Veduci prace
1 |Bistricky Matas Vytvvqr,eme rozhodpvameho procesu agenta s Girman Michal
pouzitim fuzzy logiky.
> |Bodnarova Stefania Porovnavmfa ekonoTlckej vyfjodnosu aplikacie Kaiuch Jan
frekvenénych menicov pre rézne druhy
3 |Bubenik Maro$ Projektové riadenie vo vybranej organizacii Kmec Peter
4 |Cihoviak Martin Istiace pristroje Ferkova Zelmira
5 |[Cernega Lubomir Simulator regulaénych diagramov Bober Peter
6 [Cirik Martin Oteplenie elektrickyck strojov Ferkova Zelmira
7 |Gisarik Eduard Moderné t,echnolog|e vo vyrobe distribuénych Kostelny Michal
transformatorov
8  |Dudas Lukas Ele!(tromagnetlclfy navrh krokového motora s Kafuch Jan
aktivnym diskovym rotorom
9 |Gavenda Jan Virtualny model riadenia dopravného systému. [Perdukova Daniela
10 [Getlikova Alexandra Virtualny model priemyselnych systémov v Girovsky Peter
Matlabe
11 |Gondor Peter Urcenie paramgtroy asynchronneho motora Ferkova Zelmira
pomocou genetického algoritmu
12 |Grundza Viktor Systémy CMS na tvorbu web portalov Kos¢ Peter
13 [Halecky Marek Fuzzy regulator referenénym modelom Fedor Pavol
14 |Hrabeak Stefan Siz.?tny vplyv uspornych Ziaroviek na napajaciu Kaiuch Jan
15 [Koren Igor Klient-server aplikacia na webe KoS¢ Peter
16 |Lukacs Stefan Vlac’:knter.lalne .rozhod<’)van|el v multiagentovom Girman Michal
systéme riadenia reznych planov.
17 |Marek Lukas Projektové riadenie vo vybranej organizacii Kmec Peter
18 [Mily Radovan [Nastroje na elektronické testovanie KoS¢ Peter
19 |Novak Lukas Multimedialna podpora vyucby Kos¢ Peter
20 |Odziomkova Veronika VyuZitie statllstlclfyclh metdd na zlepSovanie Bober Peter
elektrotechnickej vyroby
21 [Pitonak Lukas ,vAnaIyza po;adaw_ek a navr_h koncepcie Bober Peter
Standardnej robotickej stanice
22 |Refovsky  Dusan Klient-server aplikacia pre podporu Kafuch Jan
vyuc€ovacieho procesu a online testovanie
23 |svat Stanislay  |PYnamicky model univerzaineho motora Zaskalicky Pavel
napajaného cez IGBT
24 |Skodi Peter Dynamicky model univerzalneho motora Zaskalicky Pavel
napajaného cez triak
o5 |&tecova Jana Analvyza. vyroby rozvadzacov a navrh na Bober Peter
ZlepSenie
26  |Vojnik Radovan |PYnamicky model dvojfazového Zaskalicky Pavel
asynchronneho motora
27 |Zulka Robert Motory s permanentnymi magnetmi s Kostelny Michal

elektronickou komutaciou




Diplomové prace - 2011/2012

Studijny program: Automatizicia mechatronickych systémov

P.€. |Priezvisko  Meno Nazov prace Veduci prace
1 |Bacik Jan MerI helikoptéry na baze experimentalnych Fedor Pavol
udajov
2 |Cika JiFi Menice pre fotovoltické Clanky Dudrik Jaroslav
3 |Dronzek Ladislav MOd?I vodnej elektrarmne gjeho wzuahzagg V' |Perdukova Daniela
systéme CW 5 prostrednictvom technolégie
4 |Dunaj Stefan Fuzz’y linearizacia nelinearneho dynamického Perdukova Daniela
systému
5 [Durovsky FrantiSek |Riadenie priemyselného robota Cekan Lubomir
6 |Gasparik Matis Sam’onastawtelne regulatory mechatronickych Fedak Viliam
systémov
7 |Hric Viktor Priemyselna komunikacia Matlab a OPC. Perdukova Daniela
8 [Hulin Stanislav Vlzual|zac'|a technologického procesu Perdukova Daniela
prostrednictvom DDE rozhrania.
9 |Juhas Marek DTC riadenie SMPM Zilkova Jaroslava
10 [Juscak Viadimir Navrh koncepcie mestského elektromobilu Durovsky Frantigek
11 |kocan Mate] Kn'lznlca’ wrtualnygh (’jynamlgkych modelov Fedak Viliam
striedavych elektrickych strojov
12 |Korbel Jakub Fuzzy rladgme sustavy s dopravnym Fedor Pavol
oneskorenim
13 |Kovae Pavol Neuronovy m'odellvstuppej Casti technologickej | Timko Jaroslav
linky s veZzovym zasobnikom.
14 |Kovalcik Patrik Navrh konc.epme maleho sutazneho Durovsky Frantisek
elektromobilu
15 |Krazel Jaroslav Programovanie priemyselného robota Zilkova Jaroslava
16 |Lengyel Peter Fuzzy model pohonu s asynchrénnym motorom|Fedor Pavol
17 |Magura Daniel Riadenie fyzikalneho modelu kontinualnej linky [Hric Matus
18 |Michalgin Martin Vektorové riadenie SMPM Zilkova Jaroslava
19 [Niznik Michal Neuronovy mgdgl vystupnej cast Timko Jaroslav
technologickej linky.
20 |Pajkos Michal Mera’m stand pre testovanie presnych Durovsky Frantigek
aktuatorov
21 [|Pazin Jan Orcad PSpice - model vykonovej diédy Lacko Milan
22 |Sciranka Viktor Model dynamickej sustavy na baze PLC Fedor Pavol
23 |Sivy Radovan Ovladanie servopohonov robota BIOLOID Fedak Viliam
24 [Spielmann Dusan Riadenie zvéaracich robotov Zilkova Jaroslava
25 [Slapak Viktor Riadenie synchronneho motora s Durovsky Frantigek
permanentnymi magnetmi pomocou DSP
26 |Timulak Tomas Polohova regulacia servopohonu Durovsky Frantisek
27 |Tomaskovi¢ Ladislav Riadenie lakovacich robotov Zilkova Jaroslava
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David

Navrh standu pre meranie vykonu
spalovacieho motora

Kanuch Jan




