Bakalarske prace - 2013/2014

Studijny program : Riadenie elektromechanickych systémov

P.¢. |Meno Priezvisko [Nazov prace Veduci prace

1 |samuel Baron Ovladlame ’Iaboratorpeho zdroja a elektronickej zataze Pastor Marek
cez sériové rozhranie

2 |Ervin Bernat Simulacia ASR systému vozidla Girovsky Peter

3 |Tomas Serhit Riadenie f)./2|kal.neho modelu nasypu sypkych materialov Perdukova Daniela
a erbolovej trubice pomocou PLC

4 |Jozef Dulin Snimanie objektov pomocou infratervenych snimacov  |Girovsky Peter

5 [Tomas Figura Snimanie rychlosti kovového pasu Girovsky Peter

6 |Tomas Gencur Snimac otacok Girovsky Peter

7 |Marek Grega Riadenie pohonu servisného robota Durovsky Frantisek

8 |peter Gorej Elektromggnetlcka kompatibilita elektrickych zariadeni v Jan Kaiuch
automobile

9 [Boris Havrila Autonémne vozidlo Girovsky Peter

10 |Filip Heldak Algoritmy riadenia exterierovych zaluzii v inteligentnom Lacko Milan
dome

11 |FrantiSek Chovanec |Riadenie fyzikdlneho modelu brany pomocou PLC Fedor Pavol

12 |vadim Kholodiuk Vlguallzama riadenia dopravnej krizovatky so vzdialenym Perdukova Daniela
pristupom

13 [Marek Kocis Meni¢ pre pohon elektromobilu Lacko Milan

14 |pavid Kondor Simulacia algoritmov pre ukladanie v stochastickych Bober Peter
modeloch skladov

15 |Gergb Lénart Fyzikalny model bezpecnostnych prvkov budovy Girovsky Peter

16 [Roman Lizak Navrh systému KERS pre malé vozidlo Durovsky Frantisek

. . Riadenie krokového motora — rieSenie pomocou GUI -

17 [Tomas Molnar MATLAB Fedak Viliam

18 [|Patrik Oklam¢ak |Lakovaci robot Girovsky Peter

19 [FrantiSek Porvas Magnetické obvody elektrickych strojoch a ich vypocet Ferkova Zelmira

20 |Jozef Sedlak thgglny c!ynam|.cky m’odel Jedn'ofa'zoveho a Fedak Viliam
dvojfazového striedavého elektrického stroja

21 |René Sulyok Riadenie inteligentného domu Girovsky Peter

22 |Robert Temesi Priamy pohon invalidného vozika elektromotorom Karuch Jan

23 |Maté Toth Fyzikalny model parkoviska Girovsky Peter

24 |Miloslav ~ Uram Veterna elektraren Girovsky Peter

25 |Marek Zachar Triediaci robot na baze stavebnice Lego Mindstorm Perdukova Daniela




