Bakalarske prace - 2012/2013

Studijny program: InZinierstvo riadenia priemyslu

P.¢. |Priezvisko Meno Néazov prace Veduci prace

1 |Bodnar Tibor PI’Ojelkt.C’)V&mIe manualnych montaznych doc. Ing. Michal Girman,
operacii PhD.

> |Eaix Tomas Interaktlvn,e Studijné materialy pre jednosmerny Ing. Peter Keusch
regulovany pohon

3 Gorej Peter Elektromagneticka kompatibilita elektrickych Ing. Jan Kariuch, PhD.
zariadeni v automobile

4 Kholodiuk Vadym Vizualizacia riadenia dopravnej krizovatky so  |prof. Ing. Daniela Perdukova,
vzdialenym pristupom PhD.

5 |koz Lukas Prghlad technolggle Plgg and Play a jej vyuZitie Ing. Peter Bober, PhD.
v rbznych oblastiach priemyslu

6 |[KovalCik Matus Modelovaple procesov v prostredi Business Ing. Peter Girovsky, PhD.
process visual architect

7 |Kundrat Dalibor Riadiaci program pre vyrobnu linku MPS Festo |Ing. Peter Bober, PhD.

8 |Lucikova Zuzana Virtualne modely vybranych technolégii E)rhog)' Ing. Daniela Perdukova,

9 |wmillo Karol Ana_l)_/za? \(ybranej technolégie z hlfadiska prof. Ing. Daniela Perdukova,
certifikacie PhD.

10 |Oros Marek Dynamometre v elektrickych pohonoch Ing. Karol Kyslan, PhD.

11 Prekop Pavol VyuZitie nanotechnoldgii pri konstrukcii Ing. Jan Kariuch, PhD.
elektrickych strojov

12 |Sekerdkova  Zuzana Implemeptacg Wiki systému s dorazom na Ing. Gabriel Bugér, PhD.
obsahovu kvalitu.

13 |Stofa Miroslav 3D animécia vyrobnej linky Ing. Peter Bober, PhD.

14 |Varga Marian Kurz pOC.ItaC,OVGJ bezpecnosti pre doc. Ing. Jan Gendi, PhD.
neprofesionalov IV.

15 |ViSnovsky Martin 3D model vyrobnej linky Ing. Peter Bober, PhD.




Bakalarske prace - 2012/2013

Studijny program: Automatizicia mechatronickych systémov

P.¢. |Priezvisko Meno Néazov prace Veduci prace

1 |Barna Tomas Riadenie servopohonu g(;% Ing. FrantiSek Durovsky,

2 |Gelvanic Zolan ~ |Analyza vplyvu excentricity rotorov navibracie |- oo viliam Fedak, PhD.
rotora a jej odstranenie

3 [Haraus David Manazment energie pre maly elektromobil Ing. Peter Girovsky, PhD.

4 |HarCarufka Jan Vyvoj zariadenia pre zbernicu FlexRay Ing. Peter Bober, PhD.

5 Kocis Marek Meni¢ pre pohon elektromobilu Ing. Milan Lacko, PhD.

6 [Kulik Lukas Fyzikalny model snimacov Ing. Peter Girovsky, PhD.

7 |Kurczy Ladislav OV'?d,ame CI\.IC frézy na vyrobu dosiek Ing. Milan Lacko, PhD.
ploSnych spojov

8 |Lazorik Martin Néavrh konc_epue malého mestského doc. Ing. FrantiSek Durovsky,
elektromobilu PhD.

9 |Lechvér Jan Maly mobilny robot Ing. Milan Lacko, PhD.

y Virtualne modely vybranych typov meni¢ov . .

10 |Opremeak vo frekvencie spracované v prostredi MATLAB doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.

11 |Revak Ondrej Nepr|ame J.(.aQnosmfarne menice pre vykonové |prof. Ing. Jaroslav Dudrik,
zdroje napétia a prudu PhD.

12 |Smolen Pavol Riadenie servopohonu brusky Ing. Karol Kyslan, PhD.

13 |Sandor Jan Nabijacky batérii pre elektromobily E)rhog)' Ing. Jaroslav Dudrik,

- . Modelovanie mechanickych systémov v - .
14 |Uveges Robert prostredi MATLAB-SimMechanics doc. Ing. Viliam Fedak, PhD.
15 |Vilmos Viliam Riadenie meni¢a Simovert MASTERDRIVES Ing. Karol Kyslan, PhD.

pomocou PLC




